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Pegee  AURYON (2003-2006)

Drone Hélicoptere thermique
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Piewens  AURYON (2003-2006)  =u. @

AMDEC

Manchons
(pieds de pales)

Axe central
(structure)

Axe central
(structure)

Probabilité
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W iasye RIGEL (2003-2006) =i @

Etudes mécaniques







s RIGEL (2003-2006)

Rotor tripal spécifique
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Phesse  BIGRIGEL (2006)

Version électrique de 1 metre de & de RIGEL
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Peee  HORUS (2006-2009)  =u_ @

Version électrique légere de 70 cm de &
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XoAIR (2009-2016)

o Ufc

Recherche

12




\':_ T
']{fheudiasyg

Gonflage a la volée

Phase de vol parabolique
™

X0AIR (2009-2016)

Phase de vol pilote
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A XwAIR (2009-2016) = @

Bouée pour application en mer

Modele transformable
sol-air-mer
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‘%ffh:eudiasyg Concept Diving Bird = @

(2010-2015)

Modeéle air-surface-mer

-
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hauciasyo Modul-Air (2013) —ue @

Recherche

Drone octorotor développé

dans le cadre de Robotex
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%’I{fhéﬁdi%m Projet Hydro-Lift e
(2016-2020)

Drone de transport lourd a propulsion hydraulique

Projet pedagogique coordonné par Eric Noppe
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Phesase  Thése CIFRE (2017-2020) . @

Drone d’inspection au contact

Chateau d’eau d’Auchy les mines
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