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Point de départ
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Concours micro-drones DGA/ONERA 2003
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AURYON (2003-2006)

Drone Hélicoptère thermique
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AURYON (2003-2006)

Diagramme pieuvre

AMDEC
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Etudes mécaniques

RIGEL (2003-2006)
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RIGEL (2003-2006)
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Montage sur une âme tubulaire, motorisation centrale
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RIGEL (2003-2006)
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Rotor tripal spécifique



Journée technique drones et manipulateurs UTC-Heudiasyc 30 aout 2018

RIGEL (2003-2006)
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Plateau cyclique spécifique
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BIGRIGEL (2006)
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Version électrique de 1 mètre de  de RIGEL
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HORUS (2006-2009)
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Version électrique légère de 70 cm de 
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Concept VORTEX (2010)
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XAIR (2009-2016)
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Gonflage à la volée
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XAIR (2009-2016)
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Bouée pour application en mer
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Modèle transformable 

sol–air-mer 

XAIR (2009-2016)
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Modèle air-surface-mer 

Concept Diving Bird 
(2010-2015)
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Drone octorotor développé 

dans le cadre de Robotex
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Modul-Air (2013)
© Jean-Claude MOSCHETTI / HEUDIASYC / CNRS Photothèque
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Drone de transport lourd à propulsion hydraulique

Projet pédagogique coordonné par Eric Noppe
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Projet Hydro-Lift 
(2016-2020)
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Drone d’inspection au contact
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Thèse CIFRE (2017-2020)
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